Montageanleitung Positionsgeber fiir Winkelsensoren novotechnik
Manual Position Markers for rotary sensors Stedle Gruppe
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Eine Verdrehsicherung des Positionsgebers wird

- 05 Magnetschutz unbedingt empfohlen. Die Ausrichtung des Messbereichs
D e (Magnetlage zu elektrischem Winkel) muss elektronisch

Uber die Ausgangssignale erfolgen.
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Directly screwed or secured by mounting nut, tightening
torque max. 12...16 Nm. It is absolutely recommended to
secure the position marker against rotation.

The orientation of the measuring range (magnet position
vs. electrical angle) must be done electronically via output
signals.
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Montageanleitung Positionsgeber fir Winkelsensoren
Manual Position Markers for rotary sensors

novotechnik

Siedle Gruppe

Arbeitsabstande (in mm) : Abstand zwischen Positionsgeber und Sensorgehéuse

Working distances (in mm) : distance between position marker and sensor housing

S;‘i‘;‘:ihe Z-RFC-PO1 | Z-RFC-P02 | Z-RFC-P03 | Z-RFC-P04 | Z-RFC-PO7 | Z-RFC-P08 | Z-RFC-P16 | Z-RFC-P17 | Z-RFC-P23 | Z-RFC-P30
RFC analog / digital SPI einkanalig / single 0..15 0..4 0..1,5 0..4 0..1,5 0..4 0..45 0..22 0..4 0..1,5
RFC analog mehrkanalig / redundant 0..15 0..4 0..15 0..4 0..15 0..4 0..4 0..17 0..4 0..15
RFC digital SSI, Inkremental 0..14 - 0..14 - 0..14 - - 0..14

RFC CAN /10-Link einkanalig / single 23..5 - 23..5 - 23..5 0..45 0..22 23..5

RFC CAN mehrkanalig / redundant 19...45 - 1,9...45 - 1,9...45 0..4 0..17 19...45

RFA einkanalig / single 1...3 2,8...6,2 - - - 2,8...6,2

RFA mehrkanalig / redundant 06...2,6 2,8...6,2 - - - 28...6,2

RFD einkanalig / single 1...3 28...6,2 - 0..5 0..28 28...6,2 1,2...2,7
RFD mehrkanalig / redundant 06..26 28..62 - 0..45 0..23 28..62 |075...225
RFX analog 03...35 - 03...35 - 03...35 0..25 03...35

Seitlicher Versatz von Sensor und Positionsgeber erzeugt eine zusétzliche Linearitatsabweichung

A\

data sheet). A concentric mounting has to be ensured.
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(Winkelfehler siehe Datenblatt). Es ist daher auf konzentrischen Einbau zu achten.

Lateral offset of sensor and position marker causes an additional linearity error (angular error see
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