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NASTAVENI

Volba méficiho typu/médu

L] u u
1. nastavenim prepinace ¢. 2 na ,ON" povolime programovaci mod - LED ,Lo" @ se rozsviti a LED Hi" # blikanim signalizuje typ LED ,L2 LED ,Lo
meticiho madu (tab. 1) LED ,L1" LED ,Hi"
2. zména meéficiho maédu, LED ,Lo" je zelend ® - opakovanym stfiskem tlacitka ,Lo" se krokuje v nabidce méficich moédt a LED Hi" #
blikénim signalizuje zvoleny mad (tab. 1) Tab. 2
3. tlacitkem ,Hi" potvrdime vybrané nastaven( a prejdeme k nasleduijici polozce LED L0" @
4. nastaven( typu/trovné vstupu A i B - LED ,Lo" je tervena ® - opakovanym stiskem ';“ Hij :;:/K:":":“c"m""v"g 000000000000
- Konta r
flagitka ,Lo" se krokuje v nabidce a LED ,Hi* # blikdnim signalizuje zvoleny — e oy [L2 L1 Lo Hi]
typ/napétovou Uroven (tab. 2) * % % Ea— el L :
b. tlacitkem ,Hi" potvrdime zvolené nastaveni a prejdeme k nasledujici polozce (pokud pro * %k % PNP 16 V/
dany typ existuje), jinak zpét na typ * PP 20V oM L|nk|
. L . » , £ R PNP-25V v,
B. nastaveni jen pro mad ,STOPKY" (oviadani stopek] - LED ,Lo" nesviti O - opakovanym * % % — Tlacitko
stiskem tlacitka ,Lo" se krokuje v nabidce a LED Hi" # blikanim signalizuje zvaleny * % % % PNP - 35V nLo Tlacitko
vyher (tab. 3) * % PNP-40V WHi"
7. nastaveni modu ,STOPKY" (nulovani stopek) - LED ,Lo" nesviti O - opakovanym stiskem :: :: - zzzzzz Prepinac
flacitka ,Lo" se krokuje v nabidce a LED ,Hi" % blikanim signalizuie zvoleny vyber (fab. 4)  Semmesmesg s o5
8. nastaveni externiho vstupu ,EXT. 1" - LED ,Lo" nesviti O - opakovanym stiskem tlatitka 12
,Lo" se krokuje v nabidce a LED Hi" # blikénim signalizuje zvoleny vybér (tab. 4]
9. tlacftkem ,Hi" potvrdime zvolené nastaveni a pfepneme prepinac ¢.2 na ,OFF" Y5
Tab. 1
LED ,LO"
LED ,HI" MERICi MOD
Nastaveni Limity 1 (2] * SINGLE - COUNTER Sitat
* % SINGLE - FREQUENCY Metit kmitogtu
1. po stisku flagitka Hi* [pro Limitu 2 - ,Lo") se rozblika cervens LED L 1* (L 2") % a LED "Lo" i "Hi" cyklicky blikaji % % O * % % FATR- COUTER it o (D i
v vy M pEE W up g ) G * % %% QVADR - FREQUENCY Mgfi kmitoztu pra IRC snimat
2. nastfavte piepinat ¢. 2 (pro L2 - ¢. 1) na ,ON" i LED "Lo" i "Hi" cyklicky blikaji # * e T
3. na vstup pfevodniku pripojte signal pozadované hodnoty pro sepnuti limity * % UP/DW - FREQUENCY UP/OW M&fic kmitottu*
4. nastfaven( potvrdte stiskem tlacitka ,Hi" a prepneme prepinac ¢.2 na ,OFF" T * % % UP + DW - COUNTER UP - DW Cita*
* % %% UP + DW - FREQUENCY UP - DW M8 kmifogturs
* % TIME Stapky
* mé&ff na vstupech A, C [smér)
Nastaveni Analogového/Datového vystupu ** mefi na vstupech A (UP), C [DW)
e L] . L ” " PRI, Tab. 3
1. nasfavenim prepinace ¢. 1na ,ON povalime programovaci mod - LED ,Hi" ® se rozsviti a LED ,Lo" # blikanim signalizuje T e
typ vystupu (tab. 5) nebo rychlosti datového vystupu (tab. B) N VOLBA OVLADANI STOPEK
2. opakovanym stfiskem tlacitka ,Lo" se krokuje v nabidce vystupt (rychlost]) a LED Lo" # blikanim signalizuje typ vystupu (fab. B) * CONTIN. Stopky/hodiny b&# stéle, pokud je pristroj zapnuty
nebo r\/Ch‘DSTi datového V\//STUDU [Tab 8] * ¥ CONTAC. Stapky/hodiny b&2f pfi sepnutém kantaktu
3. flatitkem ,Hi" potvrdime zvoleng nastaveni a prejdeme k nasledujici polozce (jen pro dalsi nastaveni datového vystupul) * % % EDGE ?;ij:;ﬂ;yé:irzz‘:udS'm:r:;;um?s:j:?:sfu‘i;::mu,mveﬁ]a

zastaven nasleduijici hranou

4. opakovanym stiskem tlacitka ,Lo" nastavujeme adresu pfistroje a LED ,Lo" # blikanim signalizuje adresu prevodniku (tab. 6]

. . . ’ Stopky/hodiny se oviadaif | nuluji hranou spoustécio signélu
[tento krok je pouze pro nastaveni datového vystupu) * % % % RUNSTC - 8as [e spousién hranou [priichodem signalu pres kamparatni rover)
[l | a zastaven i vynulovan nasleduiici hranou
12

5. nastaveni potvrdte stiskem tlacitka ,Hi" a prepneme prepinac ¢.1 na ,OFF" -

Stopky/hodiny se ovlédaii i nulujf hranou spoustéciho signalu

* CRUN.ST. - &as |e vynulovan a spoustén hranou [prichodem signalu pres komparagnf
Uroven) a zastaven nasledujicf hranou

* % CLRRUN. Stupky/hodiny se hranou SDDU/éTéC\/hD signalu vynulujf
Zména rozsahu analogového vystupu o spustlpokud byl ectovend)

* % % uhure Sy enoysseutcho o s i 1
1. prevodnik je z vyroby prednastaven (0 = 4 mA, 50000 = 20 mA) * % % ¥ START. Stopky/hodny se hrenau pouze spoustel
2. nastavenim prepinact ¢. 1a ¢. 2 na ,ON" = - pavolime programovaci méd - LED ,Lo" a ,Hi" stfidave blikaji %

3. na vstup prevadniku pFipojte signal poZadované hodnoty pro minimum rozsahu AV (napt. 4 mA) a naslednym stiskem tlacitka ,Lo"

se tato hodnota zapiSe, LED ,Lo" # blika dvojnasobnou rychlostf Tale, 4 5
v . v. . . . > . . v . , . LED ,LO"
4. nav\{sTup p‘lrevodnlku pripojte Slg/rj8| pozadol\“/ane hO,anTY p/ro maximum rozs‘iahu AV [napf. 20 mA] a naslednym stiskem Le0 e
flacitka Hi" se fato hodnota zapiSe, LED ,, * blika dvojnasobnou rychlosf T e
5. nasfavenim prepinact ¢.1a ¢. 2 na ,OFF" ukoncite programovaci mod * CLEAR STOP + CLEAR
* % STOP + CLEAR CLEAR
* % % STOP STOP + CLEAR
Vyrobnif/uZivatelska obnova
o v v/ v s n v s z ’ 7 s Tab 5
1. tuto volbu mGzete vyuzit pokud provedete chybu pfi nastaveni nebo je potfeba provest navrat k vyrobnimu nastaveni e
2. soutasnym stiskem tlacitek "Lo" i Hi" na cca 2 s se stfidavé rozblikaji LED ,Lo" a ,Hi" % LED ,LO" ANALDGOVY VYSTUP
L]
3. prepnutim prepinact ¢. 1a ¢. 2 na,ON" se blikanf zrychlf TP
4. stiskem tlacitka Hi" provedete obnovu vyrobniho nastaveni (zadand linenarizacni tabulka se smaze), stiskem tlacitka ,Lo" provedete : = 0.2V
0.5V
uzivatelskou obnovu, nastavenou v OM Linku (linearizatni tabulka zstava) * % % Y
b. nastavenim prepinacd ¢. 1a ¢. 2 na ,OFF" ukoncite programovaci maéd * % ¥ % 0V
* 4..20 mA (Er)
* ¥ 4..20 mA
* % % 0..20 mA
* % %% 0.5 mA
Tab. B
LED HI" [} [ ] O
LED ,LO" DATOVY VYSTUP
RYCHLOST ADRESA ADRESA PB
* 300 0 0
* % 600 1 |
* % % 1200 2 2
* % k% 2400 3 3
* 4800 4 4
% % 9600 5 5
* % ¥ 19200 B 5
* % ¥ ¥ 38400 7 7
¥ ¥ 57600 8 8
Fk ¥¥ 115200 3 g
F¥ k¥ k¥ 230400 10 0
R S n n
Tab. 7
VYZNAM LED SYMBOLU
O LED nesvit
®/0 LED svitf
* /% LED blika
* % LED blikne 2x s nasleduijici kratkou pauzou

* LED cyklicky blika zelené a tervené
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NASTAVENI PROFI Z PC PROGRAMEM OM LINK
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v Nulovani v Nastaveni nasobici konstanty - kanél &itac Volby vstupni hodnoty pro vyhodnoceni limity v Obnova vyrobniho nastaveni
[ cea- | @ )@ crcnteciear o cu5un @4 thint] © [ seec] @ Pscauc] @ ¢ U Lre mPL]e p@int ¢ fr O [reseo] @ [ Fien] @[ 9es|
- -
Nastaveni pogateéni hodnoty 1 © 1 Q © Nastaveni délici konstanty - kandl ¢itat 970 o Volby médu limity** o e é
R : Tl 7001 @ ) @ HYSLEr ® [-PULS. @ OnlE ® On rtin @ {
(~] SEtu @0 - 7 )
- = : [~ Nastaveni aditivni konstanty - PRESET, - kanal &itag Volby typu vystupu***
9 ) Volba méficiho médu pristroje Qo LyP Ll @ P Q@ cioe orE e rad ©4
‘ up- Nastaveni meze sepnuti limi
[ 705€] @ ) © 5 insie e Aufdrs uPrd o uP-du e £ 11E @ { + © Nastaveni digitalnich filtrc - kanal &ita& o o P Y
e tasové z4 FILEE nod.FL 0 ® £HPOA ® ~Ound
> © Volba &asovs zakladny (] ° = ‘: e °._. : )00 o \:nl r0und @ ¢ Nastaveni hystereze limity © Nastaveni piistupovych hesel
[nemE] © )@ase wesne 00@4 'vioj Nastaveni filtraéni konstanty e [ ~rAs] @ [PAs.Li) © | 0]
(onFL @ 0 -
9 6 Volba digitalniho filtru [Hz) = ] Nastaveni ¢asového zpozdéni sepnuti limity 9 é
- + © Volba asového formatu pro stopky =}
) P
L FiLtEr, © pQoFre 1000 1004025 Q4 P F3-n.c] © ) © HrHAA @ HHATSS o 937155 o HHAT » 7ASSLL » 99550 @ 4
] 6 Volba ovladani pro Stopky/Hodiny "—o Volby pfenosové rychlosti
- + © Nast bici k y - kanal kmitoé T AR © V_bAUb| © ) © 600« 1200 e 2400 e ¢ o 115200 ¢ 230400 © 4
nSeArt © 0t in® COntAL @ £4GE e0e riin © 4 7 ; .
Loi L~ ) © 8ot in e [OnLAL ke ran CHF-| @ | SEEFr| © ’ CALF @ (-] [ Nastaveni adresy *Volba digitélnich filtra
a L .
Volba nulovani pro Stopky/Hodiny a o OFF filtry jsou vypnuté
fv 7°j ° 9 © Nastaveni délici konstanty - kanal kmitoget e . EXP. exponencialni filtr
_A5t0P © V@ iAo Selire5enr @4 , Nastaveni adresy rnd. zaokrouhlenf
°7 a Volba fy tunu A ! Qo con. nastaveni filtragni konstanty
v o 'olba typu vstupu o ) R
Nast: aditivni k y, kanal k " . . PE
‘ L9PE Fl_‘ © ) O Pniin o rrr @4 vie Volby vstupni hodnoty pro vyhodnoceni AV Volba médu limity L
I~ CanTuE © ‘ 'nPH“‘ © )0 i O HYSTER. mez/hystereze/zpozdéni
e A - . [t e £n i C.-PULS. vynulovani titate na mezi s vygenerovani
v © Nastaveni drovné pro vstup A -] Nastaveni digitélnich filtr( - kanal kmitoget o 4 (-] Volby typu vystupu pulsu délky nastavené [TIM. L1)
) o oy o ONCE sepnuti limity na mezi jen jednou, pro dalsi
e N0d.FF| @ )@ nl e EHPOA ® Ound e iFr. @4 t9PAO| 8 )@ cpecde e Ge, 20,50, j8 nutné vynulovéni
9 ) Volba typu vstupu B o A Nast: i minima pro logovy vystup ON RUN  pri béhu stopek je relé sepnuté
T O Nastaveni filtracni konstanty
[[£4PEL] @ ) @ nPrlln @ PP @4 — | 0 ***\olba typu vystupu
Peonrr @ 0 CLO spinacf relé
e A == Nastaveni maxima pro analogovy vystup . pinaci re'e
> © Nastaveni Grovné pro vstup B OPE. rozpinaci relé
c o O 100 rdY. vée OK
(LEELL © o4
. Volby vstupni hodnoty pro zobrazeni (pro RS - OM Link]
9 ) Volba aktivni hrany nebo trovné
CHYBOVA HLASENI nPd] @ p@cnt o Fr @4
[ POA-] © ) Qtonenic ©4 e -
- CHYBA LED “LO LED “HI PRIEINA ODSTRANEN(
Q@ &  zalohovani » TR e ; : ;
U cislo je piflis malé (velké zaporne) pro zobrazeni (mensf nez - zménit nastaveni kanstanty kanalu
hd £dU * % % ¥ I | & [velk ) b ( 99999) it nast: konstanty kandl
U o
‘ BACHUP| @ ) @ 5E5 @ n8 @ £4.0 * % ¥ tislo je pfilis velké pro zobrazeni (vétsi nez 99999) zmenit nastaveni konstanty kanalu
EEU. * % Gislo je mimo rozsah tabulky (mensi) rozéiteni hodnot v tabulce (pfidat prvni fadek), zménit nastaveni vstupu (konstanty kanalu)
£L0 * ¢islo je mimo rozsah tabulky (véts() rozsffeni hodnot v tabulce (pfidat prvni fadek), zmenit nastaveni vstupu (konstanty kandlu)
+ © Volba funkce pomocného vstupu — . ’ — N - - - -
q E LY * % vstupni veli¢ina je mensi nez je povoleny rozsah vstupni veliciny zménit hodnotu vstupniho signélu nebo zménit nastaveni vstupu (rozsah)
EHE. in. EHE! QOoFFeH e tA-o o000 [LERA-05L SuNe L 5t @
‘ n‘ e ‘ ‘ e } i - TR SRR ST IEET E LD * vstupni veli¢ina je v&tsi nez je povaleny rozsah vstupni veliiny zménit hodnotu vstupniho signélu nebo zmeénit nastaveni vstupu (rozsah)
EHu. * % * ¥ dékterd ¢dast pristroje nepracuje spravné zaslat piistroj do opravy
EEE * ¥ ¥ * ¥ % data v EEPROM porusena provést abnovu vyrobniho nastaveni, pfi opakovani hiageni zaslat pfistroj do opravy
Edt. * ¥ %% * % % % data v EEPROM mimo rozsah provést abnovu vyrobniho nastaveni, pfi opakavani hlaseni zaslat pristroj do opravy
L * X ¥Ex ¥ ¥ ¥ ¥ ¥ pamsfbyla prazdna (probihlo prednastaven) pfi opakovani hlagenf zaslat piistroj do opravy, mozné poruden kalibrace
Eln. [ ] rozpojené vstupni vedenf provést kontrolu pripojent
EOU. . rozpojené vystupni vedeni provést kontrolu pripojeni
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PRIPOJENI A OVLADANI PRISTROJE / TECHNICKA DATA

MERICi VSTUP DATOVY VYSTUP
T Kontakt, TTL, NPN/PNP Protokol ASCII
na kontakt, TTL,
Métent — - Format dat 8 bitt + bez parity + 1 stop bif
erent 1x &ftat/kmitotet UP nebo DOWN = 500,230 400 Bavd
I &itat/kmitocet UP/DOWN YOIL05) au
x ¢itat/kmitoset pro IRC snimate RS 485 izolovana, adresace (max. 31 pfistrojc)
x stopky/hodiny
- méfici rozsah je nastavitelny L
Vstupni kmitocet 0,150 kHz (Méd SINGLE) ANALOGOVY VYSTUP
.20 kHz (Mad UP/DW) T izolovany, programovatelny s 12 bitovym D/A prevodnikem,
0,1...20 kHz (Mad UP-DW) P typ a rozsah vystupu je volitelny v menu
0/1...20 kHz (Mod QUADR. - kmitocet) N o 5
0110 kHz (M6d QUADR - &itac) Nelinearita 01% 2 rozsahu
A R TK 5 °C
Napéfove Urovné 97-144-192-238-287-3356-383V pp/
Rychlost odezva na zménu hodnoty <1ms
PRESNOST PRISTROJE Vystup 0..2/5/10 V, £10 V, 0..5 mA, 0/4...20 mA (komp. < 500 0/12 V),
Detekce preruseni smycky
TK 50 ppm/°C
Presnost 0,01% 7 rozeahu + 1 digit (kmitozed) ZvInéni 5 mV zbytkové zvInéni pii vystupnim napéti 10 V
Casov4 zékladna 0,5/1/5/10 s ) )
Nasobici konstanta +0,00001...999999 NAPAJENI
Delici konstanta +0,00001..999999 12...30 VOC/24 VAC, +10 %, 3 VA, PF= 04,
Filtrani konstanta umoziuje nastavit max. platny kmitocet, ktery je zpracovan Typ Is< 40 A/ ms, neizolovane

(OFF/5..1000 Hz)

exponencidlni filtr, zaokrouhlen, 1/frekvence,

10...30 VDC/24 VAC, +10 %, 3 VA, PF= 04,
I;»< 40 A/l ms, izolované

(il 77 méfeni na cely potet otacek (délici konstanta)
Externi vstup 1, s moznostf pfitazeni funkcl v menu pristroje MECHANICKE VLASTNOSTI
OM Link firemni komunikacni rozhrani pro nastaveni, ovladani a update SW Material PA 86, nehoflavy UL 94 V-0, modry
fistroje

= ! Rozméry 90,6 x 79 x 26 mm

Watch-dog resef po 500 ms — —
Montaz na DIN listu, sitky 35 mm
Kalibrace pfi 25°C a 40 % rv.
KOMPARATOR PROVOZNi PODMINKY

Typ digitélni, nastaveni v menu Pripojeni konekforava svarkovnice, prifez vodice < 15/2,6 mm?
Limity 0...999999 Doba ustaleni do 16 minut po zapnuti
Hystereze 0...999899 Pracovni teplota -20°...60°C
Zpozdeni 0..999s Skladovaci teplota -20°...85°C

2x relé se spinacim kontaktem (Form AJ, Kryti P20
Vystupy (250 VAC/30 VOC, 3 AJ* Provedeni bezpe&nostni ffida |

2x otevieny kolektor, (30 VOC/I00 mA)*

El. bezpe¢nost (SN EN 610104, A2

<b0ms
1/8 HP 277 VAC, 1/10 HP 125 V, Pilot Duty D300

Rychlost reakce
Relé

* hodnoty plati pro odporovou zatéz

2,6 KVAC po 1 min. mezi napéjenim a vstupem
2,6 kVAC po 1 min. mezi vstupem a vystupem
4 kVAC po 1 min. mezi vstupem a releovym vystupem

Izolaéni pevnost

pro stupen znecisténi Il kategorie métent
napéjeni pistroje > 300 V (ZI), 2565 V (D)
vstup/vystup > 300 V (Z1)

vstup/vystup - relé > 300 V (DI)

Izolagni odolnost*

EMC (SN EN 6132611 [Primyslova oblast)

* Z| - Z&Kladni izolace, DI - Dvoijifé izolace

Privodni vedeni pro napéjenf piistrajt by nemely byt v blizkosti vstupnich nizkonapéfovych signald. Stykace, motory s vétsim prikonem a jiné vykanné prvky by nemely byt v blizkosti pfistroje.
Vedeni do vstupu piistroje (mé&Fena velicina) by melo byt dostatetné vzdaleno od véech silovych vedenf a spotfebitd. Piistroje jsou testovany podle norem pro pouZiti v primyslové oblasti,

ale i presto Vam doporucujeme dodrzovat vyse uvedene zasady..

Pro zaruéeni technickych parametrd pievodniku je nutné, aby stinéni signalovych vodiét bylo pfipojeno na kostru rozvadéce!
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VSTUP A [< 300 V)

3 VSTUP B/Nulovéni (<30V)
EXT.1

E1  VSTUPA [<30V)
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PRIPOJENI
TYP POPIS ZAPOJENI
VSTUP A vstupnf signal < 30 V/ GND + Vstup A/Nulovani
VSTUP B vstupnf signél > 30 V GND + Vstup B/Nulovani
EXTERNI VSTUP
POPIS OVLADANI
EXT. 1 ovladaci vstup, funkce podle nastaveni v menu e el vy . 004 @)

(viz. Menu > EXT.1)
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